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GET_CONFIC 
SLAVE_DIAG 
SET_PARAM 
CHECKCONFIG 



;Anlauf und sofort in den Steep_Mode gehen ! 

<Ox0024> START: CMOVE RO, 40h 

Ox0025> HRMOVE H3, RO 

<OxO026> PRMOVE P2. RO 

<Ox0027> CMOVE RO. OOh ;default 

<OxO028> STRIM (H3, status_reg 

fc M 6vk RO, release" nr" 



;Offset 
^MbeitsieJIen 



Ox0029> 



;DPS_Bearbeitung: Get_Config-Telegramm 

;DPS_Bearbeitung: Diagnose-Telegramm 

;DPS_Bearbe»tung: Parametrier-Telegramm 

;DPS_Bearbeitung: Check_Config-TeJegramrn 



Bitarrays und Variablen (ab RAM-Adresse 0800b) ! 
H3 adressierbar ! 



Bitarraj .Offset laden ! 



J3E! 



s 



I2a> 
<0x002t» 
OX002O 
Ox002d> 
<0x002e> 
<0x002f> 



!0 ;Status_ Register. Low schreiben (Offline etc. #)! 
(1.) Releasenumrrier laden 



<0x0031> 



s7RIM (K3 , status_reg_h) ,R0 ; Status_Register_High schreiben 

CMOVE RO, 03h ;prepare NMI, Int3 level -sen srtiv 
PRIMOVE PO, RO ; 
CMOVE RO, 45h 
PRMOVE P1.R0 
RES. INTINH2 
START_1: SLEEP 

SJMP START 1 



(Release, Baudra 

; pre pare Stack_Base_Pointer (ab RAM-Adresse OSAOh) 

(besser waere nur Interruptl ! 



;alle Interrupts fretgeben 1 
Jakt abschalten ! 
nach Interrupt wieder irt den Sleep-Mode serial ten ! 



Interruptprograrnme ! 
Send_Receive_Unit-lnterrupi (=INT3) I 
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Program address found in line 817 



Re Edit View Insert Format Tools Window 
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